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Streszczenie

W Polsce zauwazalny jest brak powszechnie stosowanej systematyki robot budowlanych wy-
korzystywanej do celow klasyfikowania i systematyzowania robot budowlanych. Taka syste-
matyka moze by¢ uzywana w celu ulatwienia poréwnywania przedmiardow i kosztorysow oraz
pokazania zalezno$ci migdzy dokumentacja techniczng a opracowaniami kosztowymi. Syste-
matyka taka powinna pozwoli¢ na klasyfikacj¢ rob6t budowlanych, elementéw 1 materialow
w kazdej fazie prowadzonej inwestycji budowlanej. W artykule przedstawiono ideg i krotko
scharakteryzowano najczgsciej stosowane na $wiecie systematyki robot budowlanych. Doko-
nano poréwnania wybranych systematyk. Zostat pokazany rowniez przyktad zastosowania wy-
branych systematyk.

Stowa kluczowe: systematyka robot budowlanych, Omniclass, Masterform, Uniform

Abstract

In Poland, most noticeable is the lack of a widely used systematic of construction works for the
classifying and systematizing works. Such a systematic should be used in order to facilitate cost
estimation and quantity takeoff comparisons and to show the relationship between the technical
documentation and cost studies. Such systematic may allow for classification of construction
works, elements and materials in each phase of construction investment. The article presents
the idea and characterizes shortly the world’s most widely used construction works systema-
tics. A comparison of selected systematics was made. It was also shown an example of selected
systematics.

Keywords: systematic of construction works, Omniclass, Masterform, Uniform
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1. Wstep

W Polsce istnieje potrzeba wprowadzenia systemu kodowania, ktory okreslitby pewne
reguty porzadkujace dokumentacj¢ budowlang lub kosztowa w kazdej fazie prowadzone;j
inwestycji budowlanej. Stowo kod pochodzi z taciny i 0znacza umdéwiony system stow, cyfr
lub innych znakow. Kodowanie oznacza, zatem przeniesienie zawartosci jakiegos$ pojecia do
systemu [11]. System pochodzi z greckiego i oznacza uporzadkowany zestaw cz¢s$ci w cato-
$ci. Aby jednak zbudowacé system, konieczne jest uporzadkowanie elementéw sktadowych
systemu, tak aby klasyfikacja utatwita opis i analizg systemu.

Wprowadzenie metod komputerowych, a szczegdlnosci nowej idei BIM (Building In-
formation Modeling) — modelowania informacji o budynku — wymaga koddéw potrzebnych
do przetwarzania informacji, migdzy innymi przy przygotowywaniu réoznych dokumentow
przechowywanych w jednym pliku (bazie danych) lub powiazanych w réznych plikach da-
nych (bazach danych).

Pozwala rowniez na uporzadkowanie zakresu prac zgodnie z przyjeta systematyka, ktory
moze by¢ automatycznie pozyskany z modelu obiektu wykonanego w technologii BIM i na-
stepnic wykorzystany dla celéw kosztorysowania lub harmonogramowania.

2. Klasyfikacje robot budowlanych wg stanu prawnego w Polsce

Jeden z dokumentow, ktorego zadaniem jest m.in. okreslenie zakresu robdt, to przedmiar.
Przedmiar roboét zdefiniowany jest w rozporzadzeniu Ministra Infrastruktury z dnia 2 wrze$nia
2004 r. w sprawie szczegdtowego zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji
technicznych wykonania i odbioru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytko-
wego jako cze¢$¢ dokumentacji projektowe;.

Przedmiar robdt zgodnie z tym rozporzadzeniem powinien zawierac zestawienie przewi-
dywanych do wykonania rob6ot podstawowych w kolejnosci technologicznej ich wykonania
wraz z ich szczegdtowym opisem lub wskazaniem podstaw ustalajacych szczegotowy opis
oraz wskazaniem wlasciwych specyfikacji technicznych wykonania i odbioru robét budowla-
nych, z wyliczeniem i zestawieniem ilo$ci jednostek przedmiarowych robdt podstawowych.
Rozporzadzenie to dotyczy dokumentacji projektowej sporzadzanej w przypadku zamowien
publicznych i wprowadza koniecznos$¢ zestawienia robot w kolejnosci technologicznej ich
wykonania.

Co wigcej wg rozporzadzenia spis dzialow przedmiaru robot powinien przedstawiac po-
dziat wszystkich robdt budowlanych w danym obickcie na grupy robot wedtug Wspolnego
Stownika Zamoéwien (CPV — Common Procurement Vocabulary).

Rozporzadzenie odwotuje si¢ zatem do stownika wymaganego w zamdowieniach publicz-

nych, wprowadzonego w Polsce z chwila wejs$cia do Unii Europejskiej, ktorego celem jest
klasyfikacja zamdowien (nie tylko na roboty budowlane) na rynku europejskim. Na stownik
CPV sktada si¢ stownik glowny i uzupetniajacy. W stowniku gtdéwnym znajduja si¢ nazwy
towarow, ustug i robot budowlanych.
Stownik CPV w dziale 45 — Roboty budowlane (kod 45000000-7) dzieli si¢ na 5 grup:
— Przygotowanie terenu pod budowg (kod 45100000-8);
— Roboty budowlane w zakresie wznoszenia kompletnych obiektoéw budowlanych lub ich
czg$ci oraz roboty w zakresie inzynierii ladowej 1 wodnej (kod 45200000-9);
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— Roboty instalacyjne w budynkach (kod — 45300000-0);

— Roboty wykonczeniowe w zakresie obiektow budowlanych (kod 45400000-1);

— Wynajem maszyn i urzadzen wraz z obstuga operatorska do prowadzenia robot z zakresu
budownictwa oraz inzynierii wodnej i ladowej (kod 45500000-2).

Stownik uzupetniajacy (dodatkowy) stosowany jest w celu rozszerzenia opisu przedmiotu
zamowienia. Sekcja ,,I” stownika uzupetniajacego opisuje pozostate atrybuty dotyczace
budowy/robot budowlanych w grupie ,,A” — Atrybuty dotyczace budowy/robot budowlanych.
Niniejsza grupa obejmuje atrybuty stuzace do opisu rodzaju robot lub szczegdlnych cech robot
oraz atrybuty stuzace do opisu zamierzonego celu robét. I tak przyktadowo opis zamowienia
moze by¢ rozszerzony o podanie kodéw ze stownika uzupehniajacego:

IA01-9 Projekt i budowa,

1A02-2 Projekt i uktadanie,

— TA03-5 Rozbudowa,

1A04-8 Zewngtrzne,

IA05-1 Prace wykonczeniowe.

Wg rozporzadzenia Ministra Infrastruktury z 2 wrzesnia 2004 r. w sprawie szczegotowe-
go zakresu i formy dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznych wykonania i odbio-
ru robot budowlanych oraz programu funkcjonalno-uzytkowego dalszy podziat przedmia-
ru robot nalezy opracowac¢ wedlug systematyki ustalonej indywidualnie lub na podstawie
systematyki stosowanej w publikacjach zawierajacych kosztorysowe normy nakladéw rze-
czowych. I tu wytania si¢ juz wymog zastosowania wilasnej systematyki (stworzonej przez
autora przedmiaru) lub skorzystanie z juz istniejacej. Systematyki takie istnieja faktycznie na
$wiecie, lecz w Polsce nie sa jeszcze rozpropagowane.

Mozna wprawdzie wyrézni¢ kilka klasyfikacji uzywanych w Polsce, lecz uzywanych
glownie do celow statystycznych:

— Polska Klasyfikacja Wyrobow i Ustug (PKWiU) jest klasyfikacja produktéw, znajduja-
cych si¢ w polskim obiegu gospodarczym,

— Polska Klasyfikacja Dziatalnos$ci — umozliwiajaca okreslenie typu wykonywanej dzialal-
nos$ci gospodarczej,

— Europejska Klasyfikacja Dziatalno$ci Gospodarczej (NACE) — umozliwiajaca okreslenie
typu wykonywanej dziatalno$ci gospodarczej,

— Klasyfikacja Srodkéw Trwatych (KST) jest jedna z podstawowych systematyk wykorzy-
stywanych do celow ewidencyjnych, przy prowadzeniu dziatalno$ci gospodarczej,

— Polska Klasyfikacja Obiektow Budowlanych (PKOB) stanowi usystematyzowany wykaz
obiektow budowlanych, rozumianych jako produkty finalne dziatalnosci budowlane;.

Pierwsza proba wprowadzenia jednolitej klasyfikacji robot w zakresie opracowan koszto-
wych w Polsce byta Warto$¢ Kosztorysowa Inwestycji (okreslona po raz pierwszy w 2001 r.)
przedstawiana zgodnie z obowiazujacym obecnie rozporzadzeniem Rady Ministrow z 2 grud-
nia 2010 r. w sprawie szczegotowego sposobu i trybu finansowania inwestycji z budzetu pan-
stwa (Dz. U. Nr 238 poz. 1579) w podziale na 7 grup kosztow:

1) pozyskanie dziatki budowlanej,

2) przygotowanie terenu i przytaczenie obiektow do sieci,

3) budowa obiektéw podstawowych,

4) instalacje,

5) zagospodarowanie terenu i budowa obiektow pomocniczych,
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6) wyposazenie,
7) prace przygotowawcze, projektowe, obstuga inwestorska, nadzér autorski oraz ewentual-
nie szkolenia i rozruch.

Jednakze szczegotowy zakres kosztow ani zadne wytyczne dotyczace ich klasyfikacji nie
zostaly zamieszczone w rozporzadzeniu. Jedynie wytyczne w Srodowiskowych Zasadach
Obliczania Wartosci Kosztorysowej Inwestycji Budowlanych [5] oraz uktad kosztow przy-
jety w wydawnictwie Sekocenbud WKI [6] ustalajg bardziej szczegotowy podzial i przypo-
rzadkowanie kosztéw do odpowiednich grup. Wprowadzone po raz pierwszy tym samym
rozporzadzeniem pojgcie Szacowanego Lacznego Kosztu Inwestycji nie precyzuje w ogodle
w jakim uktadzie kosztow ma by¢ sporzadzane.

3. Idea Kklasyfikacji robot budowlanych i korzysci z jej stosowania

Wprowadzenie systematyki zapewnia spojno$¢ ekonomiczna oceny projektow budowla-
nych w czasie i poprawia zarzadzanie projektem oraz raportowanie na wszystkich etapach
cyklu zycia budynku: w fazie koncepcji, planowania, programowania, projektowania, budo-
wy, utrzymania obiektu budowlanego, a takze rozbiorki.

Korzysci stosowania systematyki rob6t budowlanych obejmuja zapewnienie jednolitego
formatu zbierania i analizy danych historycznych stuzacych do oszacowania i budzetowania
przyszlych projektow, dostarczajac listg kontrolna dla procesu szacowania kosztow, utatwia-
jac komunikacje migdzy cztonkami zespotu projektowego w zakresie uzgadniania szcze-
gotow rozwiazan projektowych oraz tworzac baz¢ danych do automatycznego szacowania
kosztow.

Podstawowa zaleta stosowania systemow klasyfikacji jest zwigkszenie skutecznos$ci
w realizacji kazdego etapu cyklu zycia budynku. Zastosowanie systematyki na kazdym eta-
pie procesu budowlanego powoduje istotne oszczedno$ci. Dane wprowadzone w spdjnym
formacie nie beda musialy zosta¢ wprowadzone ponownie w kolejnych fazach cyklu zycia
budynku. Uzytkownicy beda rozumiec i by¢ w stanie poréwnac informacje na kazdym etapie
inwestycji, poniewaz wiaze si¢ to z zastosowaniem wspoélnych, jednolitych standardoéw (ele-
mentarnej struktury klasyfikacji) [4].

Produkcja budowlana moze by¢ rozpatrywana z czterech punktow widzenia (rys. 1):

— jako ostateczny produkt - obiekt budowlany,

— jako czgsciowy produkt o ustalonym stopniu scalenia — element scalony lub robota zagre-
gowana,

— jako czegsciowy produkt o ustalonym stopniu scalenia — robota podstawowa,

— jako zasob (czynnik produkcji) — praca, material, sprzgt.

W celu uzyskania spdjnosci i przejrzystosci catej dokumentacji projektowej opisujacej
przedmiot zamdwienia oraz powstajacych na bazie dokumentacji opracowan takich jak spe-
cyfikacje techniczne lub opracowania kosztowe nalezy wprowadzi¢ taka systematyke w bu-
downictwie, ktdra pozwoli na jednoznaczna identyfikacj¢ zarazem obiektu, elementu i czyn-
nikéw produkcji w wyzej wymienionych opracowaniach. Ustalone zasady systematyzacji
robot powinny by¢ stosowane dla oznaczania pozycji w specyfikacjach technicznych, przed-
miarze robot 1 kalkulacjach kosztorysowych. Te same oznaczenia klasyfikacyjne powinny
by¢ uzywane w dokumentach budowy [11].
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Rys. 1. Przyklad graficznego przedstawienia idei klasyfikacji w budownictwie
(zrédto: opracowanie wlasne)

Fig. 1. Example of graphical presentation idea of construction work classification (own source)

Systematyka robot dla przedsigwzigcia budowlanego powinna, wigc obejmowac:

1) ustalenie klasyfikacji robot budowlanych wchodzacych w zakres przedsigwzigeia np. do-
konanie podziatu robot na grupy, podgrupy, klasy oraz kategorie;

2) ustalenie i sporzadzenie wykazu jednolitych oznaczen kodowych odpowiadajacych ro-
dzajom poszczegolnych robot przy réznym stopniu scalenia.
W celu optymalizacji uzytecznosci takiej klasyfikacji robot budowlanych powyzsze

czynnosci nalezaloby w Polsce powiazac z:

1) ustaleniem i sporzadzeniem opisow zakresow robot objetych poszezegolnymi pozycjami
przedmiaru,

2) ustaleniem i sporzadzeniem jednolitych i spojnych zasad przedmiarowania robot budow-
lanych,

3) ustaleniem i sporzadzeniem podstawowych zasad odbioréw i platnosci za roboty objgte
poszczegolnymi pozycjami przedmiaru robot.

4. Wybrane systemy klasyfikacji uzywane na $wiecie

Na $wiecie istnieje wiele systemow klasyfikacji wykorzystywanych w budownictwie.
Przyktadowe systemy klasyfikacji zostaty przedstawione w tabeli 1.
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Tabela 1

Wybrane systemy klasyfikacji robot budowlanych stosowane na Swiecie

Skrét

Pelna nazwa

Uwagi

ETIM

European Technical
Information Model

klasyfikacja wyrobow instalacyjnych na rynku migdzy-
narodowym (opisu wyrobow) opracowana w Holandii

IDM

Information Delivery Manual

okresla procesy podejmowane w ramach budownictwa,
informacje niezbg¢dne do ich wykonania i wyniki dzia-
talnosci budowlanej

IFC

Industry Foundation Classes

globalny, niezalezny od aplikacji standard branzowy
stuzacy do wymiany danych o projektach i zarzadzaniu
nieruchomosciami pomigdzy aplikacjami typu BIM,
opracowany przez International Alliance for Interope-
rability (IAI)

SfB

Samarbetskommitten
for Byggnadsfragor

jeden z pierwszych systemow klasyfikacji robot bu-
dowlanych opracowany w Szwecji w 1959 r., stat si¢
podstawa do opracowania m.in. norweskiego systemu
norm i klasyfikacji

STEP

Standard for The Exchange
of Product model data

standard wymiany danych w formacie CAD, zawiera
reprezentacj¢ danych produktu niezaleznie od syste-
mow hard- i software

Uniclass

United Classyfication
for the Construction Industry

brytyjski system klasyfikacji opracowany dla przemy-
stu budowlanego

OmniClass

OmniClass

OmniClass jest standardem do klasyfikacji wszystkich
informacji budowlanych. Koncepcja OmniClass po-
chodzi z migdzynarodowo uznawanych standardow,
ktore zostaly opracowane przez Migdzynarodowq Or-
ganizacj¢ Normalizacyjna (ISO) i Migdzynarodowe
Stowarzyszenie Informacji Budowlanych (ICIS)

CSI Masterformat

Construction Specifications
Institute Masterformat

standard ten jest najczgsciej stosowany w celu two-
rzenia specyfikacji i innych informacji o obiektach
budowlanych dla instytucjonalnych i komercyjnych
projektow budowlanych w USA i Kanadzie

Uniformat I

Uniformat I

system klasyfikacji opracowany wspdlnie przez Gene-
ral Services Administration (GSA) i American Institute
of Architects (AIA) w 1972 roku do oceny i analizy
kosztéw projektu

Uniformat IT

Uniformat I1

Uniformat II, wydany po raz pierwszy przez ASTM
(American Society for Testing and Materials) w 1993
roku, jest ulepszona wersja Uniformat I

CEEC

European Committee of
Construction Economists

klasyfikacja stworzona przez European Committee of
Construction Economists (CEEC) — europejskie sto-
warzyszenie przedstawicieli stowarzyszen krajowych
ekonomistow budowlanych (kosztorysantow) z roz-
nych krajow w Europie i Unii Europejskiej

* Zrodto: opracowanie wlasne

Publikacja objeta jest prawem autorskim. Wszelkie prawa zastrzezone. Kopiowanie i rozpowszechnianie zabronione.

Publikacja przeznaczona jedynie dla klientéw indywidualnych. Zakaz rozpowszechniania i udostepniania w serwisach bibliotecznych.

http://www.ejournals.eu/Czasopismo-Techniczne/




163

Trzy najbardziej rozpowszechnione systemy klasyfikacji robot uzywane w klasyfikowa-
niu specyfikacji, pozycji kosztorysowych itp. to Uniformat, OmniClass i Masterformat. Te
systemy zostang krotko scharakteryzowane ponize;j.

UNIFORMAT II

Uniformat II jest formatem klasyfikacji elementow budowlanych zwiazanym z mate-
riatami i miejscem ich wbudowania [10]. Elementy sa glownymi sktadnikami statymi dla
wigkszo$ci budynkow. Zazwyczaj pelnia dang funkcj¢ bez wzgledu na projekt specyfikacji,
metodg budowy lub uzyty materiat. Uniformat II, wydany po raz pierwszy przez ASTM
w 1993 roku, jest ulepszona wersja pierwotnej klasyfikacji Uniformat.

OMNICLASS

Budowlany System Klasyfikacji (znany jako OmniClass lub OCCS) to system klasyfika-
cji przeznaczony dla budownictwa [9]. OmniClass jest standardem klasyfikacji wszystkich
informacji budowlanych. Koncepcja OmniClass pochodzi z migdzynarodowo uznawanych
standardow, ktore zostaty opracowane przez Migdzynarodowa Organizacj¢ Normalizacyjna
(ISO) 1 Migdzynarodowe Stowarzyszenie Informacji Budowlanych (ICIS).

OmniClass jest przydatna do wielu zastosowan: tworzenia bibliotek materiatdw, porzad-
kowania literatury dotyczacej produktu i informacji o projekcie, do zapewnienia struktury
klasyfikacji uzywanych w elektronicznych bazach danych. Zawiera potaczenie innych ist-
niejacych systemdw obecnie stosowanych jako podstawa wielu z nich jak chociazby Master-
Format, Uniformat II.

Klasyfikacja Omniclass jest bardzo rozbudowana klasyfikacja sktadajaca si¢ z 15 powia-
zanych tablic klasyfikujacych informacje budowlane wg podzialu np. obiektow i wydzielo-
nych przestrzeni w zaleznosci od ich funkcji, formy lub robot budowlanych wg elementow,
produktow, rezultatow prac, materiatow itp.

MASTERFORMAT

Przed 2004 r. MasterFormat sktadat z 16 dzialow. Obecnie jest to 50 dzialow odnosza-
cych si¢ do 50 réznych informacji budowlanych, zgodnie z definicja CSI (Construction Spe-
cifications Institute) [8]. Standard ten jest najczesciej stosowany w celu tworzenia specyfi-
kacji i innych informacji o obiektach budowlanych dla instytucjonalnych i komercyjnych
projektow budowlanych w USA i Kanadzie. Udostgpnia ona list¢ dzialdw oraz numery i ty-
tuty sekcji w kazdym dziale w celu organizowania informacji o wymaganiach budowlanych
wznoszonego obiektu. Standaryzacja prezentacji takich informacji poprawia komunikacjg
migdzy wszystkimi stronami zaangazowanymi w przedsigwzigcie budowlane, porzadkujac
przedsigwzigcie przy pomocy listy numerdw i tytulow sklasyfikowanych wedlug wynikow
pracy. Masterformat jest wykorzystywany gtownie do organizowania szczegétowych infor-
macji dotyczacych kosztow, wraz z odnoszacymi si¢ do nich informacjami zawartymi w pro-
jekcie, przedmiarze robot i specyfikacjach.
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Tabela 2

Porownanie glownych grup klasyfikacji informacji w wybranych systemach

Uniformat II

Master Format (CSI)

Omniclass (Tab. 21)

A. Podziemne czg$ci
konstrukeji

Ogolna podgrupa wymagan

21-21 00 00 Profilowanie
1 rOwnanie terenu

B. Nadziemne czgsci
konstrukcji

Podgrupa obiektoéw budowlanych

21-31 00 00 Elementy
wykonczenia

C. Wykonczenie wngtrz

Podgrupa obstugi obiektow

21-41 00 00 Stan surowy

D. Obstuga obiektu

Klimatyzacja

21-51 00 00 Obstuga obiektu

E. Wyposazenie obiektu
i meblowanie

Podgrupa — infrastruktura
techniczna i zagospodarowanie
placu budowy

21-61 00 00 Wyposazenie
obiektu i meblowanie

F. Konstrukcje specjalne
i roboty rozbiorkowe

Podgrupa procesow mechanizacji

21-71 00 00 Uzbrojenie terenu
i infrastruktura

G. Zagospodarowanie placu
budowy

Sprzet

21-81 00 00 Sprzet specjalny

Z. Inne

Sprzet do osuszania

Sprzet do oczyszczania
i magazynowania

* Zrodlo: opracowanie wiasne na podstawie wybranych klasyfikacji

Poréwnanie klasyfikacji w formatach Uniformat 11, Masterformat i OmniClass (tabela
21 klasyfikacji Omniclass, kryterium podzialu elementy) przedstawiono w tabeli 2. Szcze-
gotowy przyktad klasyfikacji roboty w opisywanych systemach klasyfikacji polegajacej na
wykonaniu §cian zewngtrznych pokazano w tabeli 3.

Tabela 3
Przyklad opisu o ré6znym stopniu szczegétowosci $cian zewnetrznych
wg przykladowych klasyfikacji
Poziom Kod wg danej klasyfikacji
klasyfikacji Masterformat Uniformat I1 Omniclass
Poziom 1 B Stan surowy B Stan surowy 21- 41 00 00 Konstrukcja
Poziom 2 B20 Zewngtrzne ostony B20 Oslony 21-41 51 00 Ostony
zewnetrzne
Poziom 3 B20 1 0 Zew.nq‘frZ.Ha B2010 Sciany 21-41 51 11 Pionowe ostony
powierzchnia $cian zewngtrzne
Poziom 4 B2010.xx I.’owl'ol.q wysokiej B 21-41 51 11 11 Sciany
jakosci zewngtrzne
Poziom 5 B2010.yy C%rl'mtowame B _
z zawartoscia cynku

* Zrédto opracowanie whasne na podstawie wybranych klasyfikacji
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Istnieja spore podobienstwa migdzy klasyfikacjami elementéw lub robot budowlanych,
stosowanymi w krajach europejskich. Jednak podobienstwa te czgsto ograniczaja si¢ do na-
zewnictwa — grupy kosztow i elementy o tych samych nazwach znacznie r6znia si¢ zakresem
rzeczowym prac w nich ujetych [2]. Klasyfikacje te sa rowniez wielopoziomowe, w przy-
padku klasyfikacji Uniformat II opis elementu nastgpuje tylko za pomoca 3 poziomoéw, w po-
zostatych dwoch przypadkach potrzeba az 4-5 poziomoéw (tab. 3). Klasyfikacja Masterfor-
mat dodatkowo pozwala na wprowadzenie wlasnego opisu i kodowania na poziomach 4
i 5. Pomimo tych réznic cel klasyfikacji pozostaje taki sam — uporzadkowanie olbrzymiej
ilosci informacji o prowadzonej inwestycji w celu utatwienia jej wykorzystania oraz kontroli
inwestycji.

5. Whioski

Przedstawione systemy klasyfikacji sa obecnie stosowane do:
— szacowania kosztow w kazdej fazie inwestycji budowlanej,
— klasyfikowania specyfikacji technicznych,
— klasyfikowania wymagan technicznych,
— wstepnego opisu projektu,
— klasyfikowania robot w harmonogramach i Cash Flows,
— opisu warstw w programach CAD,
— analiz ryzyka,
— analiz cyklu zycia obiektu (Life-Cycle Cost),
— tworzenia list sprawdzen (Checklists) w inzynierii kosztow,
— tworzenia list sprawdzen (Checklists) w celu kontroli poprawno$ci wykonania projektu,
— tworzenia raportow o postepach robot dla ptatnosci zewngetrznych,
— oszacowan stanu technicznego budynku,
— klasyfikacji informacji o projekcie architektonicznym, konstrukcyjnym i kosztach dla in-

strukcji technicznych i elektronicznych baz danych etc. [1].

Wraz z dynamicznym rozwojem cyfrowych technologii wymiany danych, planowania
i prowadzenia przedsigwzig¢ budowlanych z wykorzystaniem idei modelowania informacji
o budynku (Building Information Modelling) istnieje konieczno$¢ wprowadzenia w Polsce
powszechnie uzywanego systemu klasyfikacji informacji. Rozw¢j idei BIM, pozwalajacej
na przechowywanie danych o inwestycji budowlanej w jednym pliku (w jednym formacie)
powoduje powstawanie licznych aplikacji wykorzystujacych przechowywane dane (np. do
szacowania kosztow, planowania zagospodarowania placu budowy, harmonogramowania
i symulacji przebiegu budowy) wregez wymusza przyjecie klasyfikacji porzadkujacej obieg
informacji w prowadzonej inwestycji.

Najlepszym rozwiazaniem wydaje si¢ zastosowanie znanego na $wiecie systemu Omnic-
lass ze wzgledu na jego rozbudowanie i wynikajace z tego duze mozliwosci. Klasyfikacja
Omniclass sktadajaca si¢ z 15 powiazanych tablic klasyfikujacych informacje budowlane
pozwala na opis inwestycji budowlanej ze wzgledu na funkcjg lub formg obiektow lub robot
budowlanych wg elementow, produktow, rezultatdéw prac, materiatdw itp. Pozwala to na za-
stosowanie jej w kazdej fazie prowadzonej inwestycji oraz do réznorodnych celow.

Publikacja objeta jest prawem autorskim. Wszelkie prawa zastrzezone. Kopiowanie i rozpowszechnianie zabronione.
Publikacja przeznaczona jedynie dla klientéw indywidualnych. Zakaz rozpowszechniania i udostepniania w serwisach bibliotecznych.
http://www.ejournals.eu/Czasopismo-Techniczne/



166

Literatura

[I] Charette R, Marshall A., Uniformat Il Elemental classification for Building
Specifications, Cost Estimating, and Cost Analysis, NIST BFRL Office of applied Eco-
nomics, NISTIR6389, October 1999.

[2] Czarnigowska A., Struktura podziatu prac w planowaniu kosztow budowy, Czaso-
pismo Techniczne 1-B/2010, Wydawnictwo PK, Krakow 2010, 11-22.

[3] Johnson R.W., Masterformat 2004 Edition: Master List of Numbers and Titles for
the Construction Industry, Alexandria, Va., The Construction Specifications Institute,
2004.

[4] Jorgensen K.A., Building Concepts and Classifications, Aalborg University —
Department of Production, Draft version 13 /2010-08-04.

[5] Praca zbiorowa, Izba Projektowania Budowlanego, Stowarzyszenie Kosztorysantow
Budowlanych, Zrzeszenie Biur Kosztorysowania Budowlanego, Srodowiskowe Zasady
Obliczania Wartosci Kosztorysowej Inwestycji Budowlanych, Wyd. IPB, 2003.

[6] WKI Wartos¢ kosztorysowa inwestycji — wskazniki cenowe, Wyd. PROMOCIJA, (kwar-
talnik).

[7] Building Cost Information Service (www.bcis.co.uk/downloads/Standard Form of
Cost_Analysis_ Forms.pdf, dostep: 12.07. 2011 r.).

[8] MasterFormat (www.masterformat.com).

[9] OmniClass (www.omniclass.org).

[10] Uniformat (www.uniformat.com).
[11] Ziolko J., Dokumenty w zarzqdzaniu inwestycjami, Oficyna Wydawnicza Politech-
niki Wroctawskiej, Wroctaw 1995.

Publikacja objeta jest prawem autorskim. Wszelkie prawa zastrzezone. Kopiowanie i rozpowszechnianie zabronione.
Publikacja przeznaczona jedynie dla klientéw indywidualnych. Zakaz rozpowszechniania i udostepniania w serwisach bibliotecznych.
http://www.ejournals.eu/Czasopismo-Techniczne/





